	1. Используя методику гармонической линеаризации выполнить математическое описание САУ,  получив передаточную функцию замкнутой системы Wзам(s), учитывая, что линейная часть системы является астатической W(s), а нелинейность – трезпозиционное реле – описывется передаточной функцией линеаризованной нелинейности Wн(s), которая определяется через коэффициенты гармонической линеаризации q(A) и q'(A).
2. Построить годограф Михайлова, рассчитав вещественную часть X(jω) и мнимую часть Y(jω) характеристического многочлена (знаменателя передаточной функции) замкнутой системы Wзам(s). Сделать вывод об устойчивости системы.
3.  Наличие автоколебаний подтвердить расчетным путем, определив амплитуду А* и частоту Ω* автоколебаний.
4. Подтвердить их устойчивость.
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