Вариант 5
1. Составить матрицу линейного оператора проекции плоскости на прямую y=2x в базисе I, j. Найти собственные числа, собственные векторы и инвариантные подпространства данного ЛОП.
2. Составить матрицу линейного оператора проекции пространства на плоскость 2x-3y+5z=0 в базисе I, j, k. Найти собственные числа, собственные векторы и инвариантные подпространства данного ЛОП.
3. Составить матрицу линейного оператора симметрии пространства относительно прямой  в базисе I, j, k. Найти собственные числа, собственные векторы и инвариантные подпространства данного ЛОП.
4. Ортогонализовать систему векторов a,b,c,d если a={-3,1,-2,0}, b={1,0,1,-1}, c={1,1,-1,-1}, d={-1,2,-2,-2}
[bookmark: _GoBack]
