Вопросы к защите ККР по курсу ТАУ
1. Сформулировать принцип программного управления. Изобразить структурную схему его реализации.

2. Сформулировать принцип управления по обратной связи. Изобразить структурную схему его реализации.

3. Сформулировать принцип управления Понселе – принцип компенсации возмущений. Изобразить структурную схему его реализации.

4. Дать определение передаточной функции (ПФ) системы управления. Пояснить смысл аргумента ПФ.

5. Записать алгоритм (закон) управления П-регулятора во временной области. Записать передаточную функцию регулятора.

6. Записать алгоритм (закон) управления ПИ-регулятора во временной области. Записать передаточную функцию регулятора.

7. Записать алгоритм (закон) управления ПИД-регулятора во временной области. Записать передаточную функцию регулятора.

8. Записать выражение, определяющее единичную ступенчатую функции (единичный скачок). Изобразить ее график.

9. Записать формулы, определяющие единичный идеальный импульсный сигнал. Изобразить его график.

10. Изобразить графики: 1) единичного импульсного сигнала, 2) единичного идеального импульса.

11. Дать определение переходной функции системы автоматического управления (САУ) – изобразить структурную схему ее экспериментального снятия.

12. Дать определение весовой (импульсной) функции САУ – изобразить структурную схему ее экспериментального снятия.

13. Перечислить какие важные показатели качества САУ определяются по ее переходной функции.

14. Как определяется время переходных процессов САУ – пояснить соответствующим графиком.
15. Как определяется показатель перерегулирования САУ – пояснить соответствующим графиком.

16. Записать уравнение связи переходной и весовой функций САУ.

17. Записать уравнение связи весовой и передаточной функций САУ.

18. Записать уравнение связи переходной и передаточной функций САУ.

19. Дать определение амплитудной частотной характеристики (АЧХ) системы – записать уравнение, в соответствии с которым осуществляется ее экспериментальное снятие.

20. Дать определение фазовой частотной характеристики (ФЧХ) системы – записать уравнение, в соответствии с которым осуществляется ее экспериментальное снятие.

21. Перечислить какие важные показатели качества САУ определяются по ее амплитудной частотной характеристике (АЧХ). Указать их графике характеристики.
22. Записать основные соотношения для аналитического нахождения амплитудной частотной характеристики (АЧХ) системы управления по ее ПФ.

22а. Записать основные соотношения для аналитического нахождения логарифмической амплитудной частотной характеристики (ЛАЧХ) системы управления по ее ПФ. Пояснить, что такое бел (децебел), декада.

23. Записать основные соотношения для аналитического нахождения фазовой частотной характеристики (ФЧХ) системы управления по ее ПФ.

24. Записать основные соотношения для аналитического нахождения амплитудно-фазовой частотной характеристики (АФЧХ – годографа Найквиста) системы управления по ее ПФ.

25. Пояснить физический смысл устойчивости режима работы САУ. Дать определение асимптотической устойчивости линейной САУ.

26. Сформулировать основную теорему об асимптотической устойчивости линейной САУ.

27. Сформулировать необходимый критерий асимптотической устойчивости линейной САУ – теорему Стодолы.

28. Сформулировать необходимый и достаточный критерий асимптотической устойчивости линейной САУ – теорему Гурвица.

29. Сформулировать частотный критерий устойчивости Найквиста линейной САУ – пояснить его соответствующим графиком.

30. Записать соотношения для определения запасов устойчивости САУ по амплитуде и фазе. Показать запасы устойчивости на соответствующем графике.
